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Technicka Specifikacia + Navod na instaldciu a udrzbu

OPTIMA-R-FC

Kruhovy VAV regulator, kompaktna jednotka regulator/
pohon, doba prestavenia do 120s
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Popis

OPTIMA-R-FC je VAV reguldtor ur¢eny na instaldciu do kruhovych potrubi. Vyrdba sa v neizolovanej alebo hlukovo izolovanej
verzii. Vyrobok je ur¢eny na reguldciu prietoku vzduchu vo vetracom systéme. Oblast pouZitia su napr. kancelarie, hotelové
izby, zasadacie miestnosti alebo vacsie verejné alebo priemyselné haly, kde sa poZzadované mnozstvo dodaného chladu ¢i
tepla méze menit podla potreby.

Hlavné vlastnosti:

- Tesnenie listu trieda 4 podla STN EN 1751

- Tesnenie plasta trieda C podla STN EN 1751

- V sulade s hygienickymi poziadavkami podla VDI 6022

- Vysoka presnost merania / requldcie - s odchylkou iba 5 %
+ Rozsah objemu vzduchu od 36 m3/h do 12344 m3/h

« Prevadzkovy rozsah tlaku v potrubi az do 1000 Pa

- Dvojplastova verzia OPTIMA-RI-FC s protihlukovou izolaciou

Typy vyrobku
+ OPTIMA-R-FC: Jednoplastovy (neizolovany) VAV requldtor
« OPTIMA-RI-FC: Dvojplastovy VAV requlator s akustickou izolaciou

Zoznam prislusenstva

« ZTH-EU - Konfiguracny pristroj pre VAV reguldtory OPTIMA-...B...

- Belimo Assistant - Konfiguracna NFC aplikdcia pre smartfony Android pre VAV reguldtory OPTIMA-...BP

« ZIP BT NFC - Prevodnik Bluetooth/NFC smartfony na konfiguraciu requlatorov OPTIMA-...BP pomocou aplikacie Belimo
Assistant.

Konstrukéné vyhotovenie

OPTIMA-R-FC sa sklada z plasta, listu klapky a meracej sondy. Plast je vyrobeny z pozinkovaného ocelového plechu.
Pripojovacie hrdld maju gumové tesnenie. List klapky je vyrobeny z extrudovaného hlinika a je vybaveny gumovym tesnenim.
Tesnenie eliminuje netesnosti v uzatvorenej polohe. Hlinikova meracia sonda je k VAV reguldtoru pripojena pomocou
flexibilnej polyuretanovej impulznej hadicky. Specialna konstrukcia viacbodového krizového snimaca prietoku s
priemerovanim zaistuje presné Udaje o prietoku vzduchu. Hlukovo izolovana verzia OPTIMA-RI-FC ma plast izolovany
polymérovou penou hrabky 19mm pod krycim plechom z pozinkovanej ocele.




Analégovy Na.stavenlle . Nadrade Hodnoty
vstup na objemového | Nastavenie ) . oy ) o
Typ regu . : né Typ signalu spatnej vazby |Premenné BUS | Napdjani
. nastavenie prietoku parametrov ’ o N oo
latora ; . \ lokdlne |spatnej vazby |[(Analégovy komunikacie |e
objemového | pomocou BUS |requldtora : : , A
¢ riadenie vystup) ~1)
prietoku Kom.
Citanie/zapis:
IEEE)%IJ’ DCOV Pozad.
BP MP-BUS NFC (Android), V)..10V, hodnota, Vi,
N Otvor 2), | MP-BUS V_ ., Otvor,
DCOV MP-BUS maxs ~ -VEL
Zatvor, Zatvor Citanie:
2V)..10V Ve Aktulny
MODBUS, ZTH-EU, PC |Vmax | MODBUS, MP- objern, Uhol
BM gﬁ\gnet, MP- ;;\)SI_,BI\L/J\SDBUS, ?gsv DC2V.. Aktualny klapky,
prietok, Aktualny tlak, |AC24V,
Uhol !(Iapky, Sériové ¢islo, |DC24V
Otvor 2, Aktudlny tlak Chyba/
BK KNX ZTHl'EU, PC Zatvor 2| knx Alarmové
tool, KNX Vinax 2 hldsenia
Otvor 2),
BA DCOV(2V).. ZTH-EU, PC tool Zatvor, |DCOV(2V)..
oV Ve 0V
POZNAMKY:

1. Dostupny je iba jeden analédgovy vystup. Je mozné zvolit jednu hodnotu pre spatnd vazbu.
2. Dostupné iba s napajanim 24 V AC

Ovladanie

VAV regulatory su standardne vybavené kompaktnymi jednotkami regulacia/pohon s nastavenim pozadovanych hodnét a
spatnou vdzbou prostrednictvom analégového signalu 2 - 10 V DC alebo 0 - 10 V DC. Kompaktné regulatory su tiez dostupné
moznostou komunikacie MP-BUS, MODBUS, BACnet, a KNX. V pripade poziadavky je mozné doplnit aj moznost komunikacie
Gateway (plati len pri vybave s komunikaciou MP-BUS). VAV requlatory su kalibrované vo vyrobnom zavode na standardné
prietoky vzduchu. V pripade $pecifickych pozZiadaviek na prietoky vzduchu Vmin a Vmax je potrebné pre spravnu kalibraciu vo
vyrobnom zavode tieto prietoky uviest uz pri objednani regulatorov. Prietoky je tieZ mozné nastavit priamo na mieste
montaze pomocou konfigura¢ného pristroja ZTH-EU.
« BP: Kompaktna regulacia Belimo LMV-D3 s komunikaciou MP-BUS a nastavenim poZadovanej hodnoty a spatnou vazbou
prostrednictvom signdlov 0(2) - 10 V. K dispozicii je dostupny komunika¢ny port NFC pre Gcely bezkablovej konfiguracie
pomocou aplikacie pre smartfony “Belimo Assistant”.

- BA: Kompaktna regulacia Belimo LMV-D3 bez BUS komunikdcie a s nastavenim pozadovanej hodnoty a spatnou vdzbou
prostrednictvom signdlov 0(2) - 10 V.

« BM: Kompaktna regulacia Belimo LMV-D3 s volitelnou bus komunikaciou Modbus RTU alebo BACnet MS/TP, komunikaciou
MP-BUS a nastavenim pozadovanej hodnoty a spatnou vazbou prostrednictvom signdlov 0(2) - 10 V.

« BK: Kompaktna regulacia Belimo LMV-D3 s komunikaciou KNX bus. Regulator pouZiva ako komunikacny rezim KNX rezim S-
Mode (systémovy rezim).

Tesnost listu a plasta
4C pri vsetkych vel'kostiach
Klasifikacia bola vykonana podla normy STN EN 1751 pre staticky tlak do 1000 Pa.




Casti vyrobku

Legenda

P1 Plast

P2 Pripojovacie hrdlo s tesnenim

P3 List klapky

P4 Sonda na meranie prietoku vzduchu

P5 Meracie impulzné hadicky

P6 Kompaktna jednotka regulcia prietoku vzduchu/pohon klapky
P7 Izolacia s plechovym oplastenim (pri type OPTIMA-RI-FC)




Rozmery a hmotnosti
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L
V. @2 m/s * V., @9 m/s * Vo @11 m/s * | @D L oD, L, m (R) |m(RI)
DN
m3/h I/s m3/h I/s m3/h I/s mm kg
80 36 10 163 45 199 55 117 1,2 1,6
290 180
100 57 16 254 71 311 86 DN-2 137 1,4 1,8
125 88 24 398 111 486 135 162 1,6 2,4
140 111 31 499 139 610 169 177 1,8 2,7
390 280
160 145 40 651 181 796 221 197 2,0 3,0
180 183 51 824 229 1008 280 217 2,2 3,3
200 226 63 1018 283 1244 346 237 2,8 4,4
225 286 79 1288 358 1575 438 490 262 380 3,5 5,3
DN-2,5
250 353 98 1590 442 1944 540 287 4,2 6,2
280 443 123 1995 554 2438 677 317 5,0 7,7
315 561 156 2525 701 3086 857 352 5,6 8,6
590 480
355 713 198 3207 891 3920 1089 392 6,4 9,8
400 905 251 4072 1131 4976 1382 437 8,0 11,7
500 1414 393 6362 1767 7775 2160 537 12,7 19,2
DN-3 790 680
630 2244 623 10100 | 2806 12344 | 3429 667 17,6 26,8




Objednavaci kéd

VAV regulator bez izolacie
OPTIMA-R-FC-

Menovita vel'kost
DN

Typ regulatora
BP

BA
BM

BK

Rezim signdlu
00V..10VDC
22V..10VDC

VAV regulator s izolaciou
OPTIMA-RI-FC-

Menovita vel'kost
DN

Typ regulatora
BP

BA
BM

BK

Rezim signdlu
00V..10VDC
22V..10VDC

Priklad objednavacieho kédu
OPTIMA-R-FC-200-BM-0

Kruhovy VAV regulator, priemer 200mm, s komunikaciou Modbus-RTU a BACnet MS/TP.

Vi = 266 m*/h V., = 1018 m*/h (predvolené vyrobné nastavenie zodpovedajuce rychlostiam vzduchu min. 2 m/s a max. 9
m/s).

Rezim signdlu 0 V ... 10 V DC.

POZNAMKA: Ak to nie je uvedené v objednavkovom kéde, z vyroby bude nastaveny predvoleny rezim signalu 2 V... 10 V DC.
Typ BK pouziva S-Mode (Systémovy rezim) ako komunika¢ny rezim KNX.




Prislusenstvo

ZTH-EU

Ruény nastroj

ZTH-EU je ru¢ny nastroj pre VAV requldtory a komunikativne servopohonony. Umoznuje zdkaznikovi zmenit konfiguraciu VAV
requldtorov.

ZIP-BT-NFC

Komunikaény Port Bluetooth/NFC

ZIP-BT-NFC je bezdrotové rozhranie prepdjajuce smartfon s konfigurac¢nou aplikaciou Belimo Assistant cez Bluetooth k VAV
reguladtoru VRU... s komunika¢nym protokolom NFC.

NFC \\\

3

Bluetooth

Scan device

7' N

Hold smartphone against NFC nertace.

[E—




Rychly navrh

POZNAMKA: V

q, (m*/h)
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Technické parametre

Grafy a technické parametre s dostupné v ndvrhovom programe Systemair DESIGN na adrese design.systemair.com.
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Instalacia

OPTIMA-R(l)-FC

1

Lmin =3 x DN

—

&

360°




12

Elektrické zapojenie
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-BP / -BA
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-BA

(DCOV...10V)
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— 4+ DC24V

Vmin

ov..10V
Setpoint

Flow Control

p 0V..10V
| Feedback

O O O O

11 21 3

C
1l ~ vy wu
- +

*AC24 V!

3) q (m’/h)

—_— P (Pa)
0
b) q (m°/h)
q = ky/AP
- P (Pa)
0
o) q (m°/h)
Vmax
A
L : P (Pa)
0
d) q (m°/h)
/7\ Vminf)———
—_— ‘ P (Pa)
0
e) q (m°/h)
Vmax
/7\ Vmin
—_— u (V)
0 10




16

-BA
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-BM

(Modbus / BACnet)
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-BM
(MP-Bus)
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-BK
(KNX Bus)
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Preprava, skladovanie a prevadzka

@ -20°C...+50°C
é < 95%

.Q.O

@ -20°C...+50°C
é < 95%
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Dodatok

Akeékolvek odchylky od tu uvedenych technickych 3pecifikacii a podmienok je potrebné prejednat s vyrobcom. Vyrobca si
vyhradzuje pravo na akékolvek zmeny na vyrobku bez predchddzajiceho upozornenia za predpokladu, Ze tieto zmeny
nemaju vplyv na kvalitu a poZzadované parametre vyrobku.Aktudlne informacie o v3etkych vyrobcoch ndjdete na v
navrhovom programe Systemair DESIGN.
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